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Robotika a méreni - industry 4.0

Zamérujeme se na navrh a dodavku na dalku riditelnych robott spliujicich rozmanité
pozadavky lokalnich i mezinarodnich zakaznikl v rtiznych primyslovych oborech.
Navrhujeme si vlastni elektroniku a vyvijime ridici aplikace.

Testovani detekce prekazek Oblasti pouziti
parkovacimi senzory - Automobilovy priimys|

Testovani senzorl osobnich a nakladnich automobild

Testovani pokryti parkovacich ultrazvukovych senzor( je jedna
nebo autobus( (vyvoj a kvalita)

z aplikaci mobilnich robotickych systém(. Parkovaci senzory
v auté jsou dle vybavy vozidla ureny pro detekci prekazky *  Spotiebni primys|
pfed i za autem nebo pro samostatny parkovaci manévr
(boéni detekce prekazky). Je proto velmi ddlezité, aby senzory
svym signalem pokryvaly cely prostor, pro ktery jsou ur&eny. *  Vyrobci ultrazvukovych senzor(
A pravé pro tyto Ucely automatizovaného testovani pokryti
prostoru parkovacimi senzory slouzi nas mobilni roboticky
systém. Ten se sklada z autonomniho, na dalku fiditelného,
podvozku s normovanou prekazkou, z navigacnich majakd
a mériciho systému pro PC.

Testovani elektronickych zabezpecovacich systéml

v v ” Ve v , v (-] 4
Méreni napinani pasu v auteé
MOSIP - méfici stand na testovani napinani past v auté.
Vyvoj kompletni elektroniky a vyvoj fidici aplikace v LabVIEW.
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Detailni popis sluzby

Priibéh méreni

Po ohrani¢eni oblasti méfeni rozestavénim navigacnich
majakd nastavi obsluha poZzadované parametry a méreni
spusti. Autonomni podvozek s pripevnénou prekazkou se
automaticky pohybuje v testovaném prostoru a simuluje
tak pohyb vozidla resp. prekazky. Méfici systém souCasné
vyhodnocuje pozici prekazky, ktera je detekovana
parkovacim systémem vozidla a porovnava ji se skute¢nou
pozici prekazky na autonomnim podvozku.

Softwarova aplikace slouzi pro definici parametr(
automatizovaného testovani a fizeni, online monitoring
a reporting vysledk( méreni. Aplikaci je mozno
modifikovat dle specifickych pozadavkd zékaznika.
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MOBOT - Robotické testovani
dotykovych obrazovek

Nasim feSenim kombinujicim strojové vidéni a testovani
dotykovych obrazovek v jednom. Kazdy dotyk ramena
MOBOTA na dotykovou obrazovku je zaznamenan
kamerou a vyhodnocen zda probéhl korektné véetné
ovéreni odezvy dotykové obrazovky.

SKODA

Tuto sluzbu vyuziva
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VYHODY

Rozméry a vaha (prenositelnost)
slitina hliniku a uhlikovy kompozit

*  Snadna obsluha

= Kolaborativni platforma
Provoz 24/7
Rychlost 0,5m/s

=  Presnost polohovani 1 mm

Hlavni oblasti vyuziti

Testovani dotykovych entertainmentovych jednotek aut

= Nastaveni a konfigurace chytrych telefonl

= Ovladani jakékoliv dotykové obrazovky

Nabidka

Nase odborné tymy jsou pfipraveny realizovat standardni
ale i specifické pozadavky zakaznika a navrhnout rfeseni
véetné vyvoje v téchto oblastech:

Konstrukéni Casti

Senzoricky systém

Ridici systém

Pohonny systém

Vybér vhodné lokalizacni technologie

Vyvoj uzivatelské aplikace
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