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Strojové vidéni - industry 4.0 T s

Zabyvame se vyvojem a dodavkou kamerového / strojového vidéni.
Systémovou integraci reSeni. Vyvojem software na prani zakaznika.
Analyzou ziskanych dat.

T-vision rozpoznavani obrazu

Navrhneme a dodame ,chytré” kamerové systémy
a zaintegrujeme nase reSeni do stavajiciho prostredi

Oblasti pouziti

Automobilovy primysl
Detekovani a poditani dild
Cteni 1D a 2D kod(
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Detailni popis sluzby

Hlavni vlastnosti

Simultanni zpracovani vice kamer
Automatické paralelni spousténi vice inspekci
Rychlé a intuitivni grafické rozhrani

Active X rozhranni

Tvorba podinspekci, podminek, skokd, cykla
Lze zalozit i podfunkce rozpoznavani
Moznost volani Python skriptt

Pouzité HW a SW nastroje

NI LabVIEW (RT, FPGA, Vision, ...),
TestStand, C/C++, Matlab

NI HW: PXI, cRIO, DAQ
Cognex, Sick, Basler, uEye...

Computar, ...

Hlavni oblasti vyuziti

Svarovaci linka
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Tuto sluzbu vyuziva
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Priklad zakaznického reseni ¢.1

Nase feSeni vyuziva silu kombinace strojového vidéni a robota
vlastni konstrukce schopného ovladat dotykové obrazovky.
Toto feSeni nam umoznuje automatizovat testovani zafizeni

s dotykovou obrazovkou at uz se jedna o mobilni telefon,
tablet, autoradio nebo tfeba ATM. Robot je schopny kliknout
Ci tahnout libovolny ovladaci prvek, ktery kamerou najde.
Nasledné kamera ovéfi, zda vysledek akce odpovida
pozadavku.

Priklad zakaznického resSeni ¢.2
Dal§im nasim feSenim kombinujicim strojové vidéni a fizeni
robota je hledani spravné pozice svaru (korekce usazeni dilu

s presnosti na 0,05mm). Po provedeni svaru ovéfi nauc¢ena
hluboka neuronova sit jeho kvalitu.
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